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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
J§) Kiinstliches Fingergelenk 

(57) Es wird ein kiinstliches Fingergelenk zur Uberbruckung 
des natiirlichen, resezierten Fingerendgelenks zwischen 
dem Phalanx mediae und dem Phalanx distalis beschrie- 
ben. 

Das Gelenk besteht aus im Phalanx mediae und im Pha- 
lanx distalis zu verankernden Stielteilen (1, 2). Beide Stiel- 
teile sind mittels eines biegbaren Verbindungselementes 
(3) verbindbar. Dieses entwickelt auf die Anwinkelung des 
Fingers bzw. Beugung des Endgelenks hin Ruckstellkraf- 
te, welche das Endgelenk in seine gestreckte Lage zuriick- 
drangen. 
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Bcschrcibung 

Die vorlicgcndc Erfindung bctrifft cin Fingergelenk zur 
Uberbriickung des natiirlichen, resezierten Fingergelenks 
zwischcn dcm Phalanx mediae und dem Phalanx distalis. 

Wird bei einem Patienten ein StrecksehnenanriB diagno- 
stiziert, so auBert sich dies in der fur den Patienten unange- 
nehmen Weise dadurch, daB er zwar das Endgelenk des be- 
troffenen Fingers beugen kann, allerdings keine Moglich- 
keit besteht, den Finger wieder voll zu strecken. Dies eben 
aufgrund der fehlenden Zugkrafte der Strecksehne. Eine 
Wiederanbindung der abgerissenen Strecksehne ist aber 
praktisch unmoglich. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, ein Fin- 
gcrgclenk der eingangs genannten Art anzugeben, mit des- 
sen Hilfe ein Finger bei StrecksehnenabriB wieder in ge- 
strecktc Lage gcbracht wcrden kann. 

Gelost wird die Aufgabe durch das Fingergelenk mit den 
Mcrkmalen des Anspruchs 1. Weitere vortcilhafte Wcitcrbil- 
dungen ergeben sich aus den Unteranspruchen. 

Dementsprechend ist vorgesehen, daB das Fingergelenk 
aus zwei Stielteilen besteht, die jeweils in den Phalanx me- 
diae bzw. Phalanx distalis setzbar sind und dort zu veran- 
kern sind. Dies kann zementlos oder mittels Knochenze- 
ment geschehen. Beide Stielteile sind untereinander mittels 
eines biegbaren Verbindungselementes verbindbar. Dieses 
Verbindungselement besteht aus einem Material, das - wenn 
das Gelenk gebeugt wird - Ruckstellkrafte entwickelt, wel- 
che das Gelenk in die gestreckte Lage zuruckdrangt. 

Die Ruhelage oder die entspannte Lage des erfindungsge- 
maBen Fingergelenks ist also die gestreckte Lage. Aufgrund 
dieser Eigenschaft wird die Funktion der abgerissenen 
Strecksehne nachempfunden. 

Zur Implantation wird die Gelcnkkapsel des betroffencn 
Endgelenkes reseziert derart, daB die Kondylen und Lauffla- 
chen des natiirlichen Gelenks entfernt werden. Dann werden 
die Knochen Phalanx mediae und Phalanx distalis zur Auf- 
nahme jeweils eines der beiden Stielteile prapariert, d. h. 
ausgefrast. In die Aushohlung wird jeweils ein Stielteil ge- 
setzt, entweder unter Anwendung eines Knochenzements, 
wie Polymethylmetacrylat oder zementlos, wobei dann die 
Oberflachen der Stielteile speziell ausgebildet sein mussen, 
wie weiter unten naher erlautert wird. 

GemaB einer besonderen Ausfuhrungsform besteht das 
biegbare Verbindungselement aus einer Vielzahl von Sili- 
konstaben, welche in entsprechende Bohrungen in den Stiel- 
teilen setzbar sind. Das Silikon ist in seiner Shore- Harte so 
einzustellen, daB es die Ruckstellkrafte auf die Beugung des 
Gelenkes hin erzeugen kann. 

GemaB einer anderen Ausfuhrungsform besteht das Ver- 
bindungselement aus einer an den Slielteilen angebrachten 
elastischen Kunststoffbriicke. 

Die Stielteile bestehen im iibrigen vorzugsweise aus kor- 
pervertraglichem Metall. 

Fiir eine zementlose Fixation der Stielteile in den Kno- 
chen ist es besonders vortcilhaft, wenn die Oberflache der 
Stielteile zumindest bereichsweise mil einer dreidimensio- 
nalcn, offenmaschigen Raumnetzstruktur bclegt ist, welche 
auch als interkonnektierend bezeichnet wird. Durch diese 
Obcrflachenstruktur kann Knochenmatcrial hindurchwach- 
sen und die Stege oder Maschenwendeln umwachsen, so 
daB dementsprechend auch cin SubstratfluB in die raumlichc 
Tiefe der Oberflache hinein slattfinden kann. Diese Struktur- 
oberflache dient zum dauerhaften Hindurchwachsen von 
Knochenmaterial in die Implantate, woraus eine hervorra- 
gende Langzeitstabilitat resultiert. 

Die Erfindung wird nun anhand von Ausfuhrungsbeispie- 
len gemaB der Zeichnungsfiguren naher erlautert. Hierbei 



zeigt: 

Fig. 1 schematisch die Implantationslage der Stielteile in 
einem Finger, 

Fig. 2 eine perspektivische Ansicht eines ersten Ausfiih- 
5 rungsbeispicls, 

Fig. 3 die Aufsicht auf ein zweites Ausfuhrungsbeispiel, 
und 

Fig. 4 die Seitenansicht des Implantates gemaB Fig. 3. 
Nachfolgend sind entsprechende Teile beider Ausfuh- 
to rungsbeispiele des kunstlichen Fingergelenks mit denselben 
Bezugszeichen versehen. 

Fig. 1 vcranschaulicht die Implantationsposition des Fin- 
gergelenks in situ. Das von einem StrecksehnenabriB in Mit- 
leidenschaft gezogenen Fingerendgelenk 10 wird operativ 
15 geoffnet und im Phalanx mediae 12 und im Phalanx distalis 
11 jeweils eine Ausfrasung vorgenommen. In die Ausfra- 
sungen werden zwei Stielteile 1 und 2 des Fingergelcnkes 
gesetzt. Diese weisen an ihrer Basis Bohrungen 5 auf fur die 
Aufnahmc von biegsamen Stabcn 4 auf (Fig. 2), welche die 
20 benotigten Ruckstellkrafte erzeugen, wenn das iiuBere Fin- 
gerglied angewinkelt wird. Einzelheiten lassen sich aus der 
Fig. 2 ersehen. Vorliegend sind vier Stabe 4 vorgesehen, 
welche zusammen das Verbindungselement 3 bilden. Die 
Ruckstellkrafte des Fingerendgelenks lassen sich individu- 
25 ell einstellen durch Auswahl des Materials fiir die Stabe 4 
sowie durch Wahl von deren Dicke. Die Stabe werden in das 
Innere der Stielteile 1 und 2 in die Bohrungen 5 gesetzt. 
Bohrungsdurchmesser und Stabdurchmesser sind so aufein- 
ander abgestimmt, daB ein dauerhafter Halt gegeben ist. 
30 Eine andere Ausfuhrungsform zeigt Fig. 3. Dort besteht 
das Verbindungselement 3 aus einer KunststofTbrucke 6 
zwischen den ansonsten mctallischen Stielteilen 1 und 2. 
Aus der Seitenansicht gemaB Fig. 4 ist erkennbar, wie die 
Kunststoffbriicke 6 im Profil ausgestattet ist, namlich so, 
35 daB tatsachlich eine Abwinkelung der Stielteile 1 und 2 zu- 
einander moglich ist, d. h., daB die Kunststoffbrucke 6 pro- 
(ilierl ausgeformt ist. 

In diesem Ausfuhrungsbeispiel weisen die Stielteile 1 und 
2 eine dreidimensionale orTenmaschige Raumnetzstruktur 7 
40 an ihrer Oberflache auf, welche einer interkonnektierende 
OberflachensLruktur darstellt, durch welche die Sekundarfi- 
xation durch Hindurchwachsen von Knochenmaterial si- 
chergestellt ist. 

45 Patentanspriiche 

1 . Kunsdiches Fingergelenk zur Uberbriickung des na- 
turlichen, resezierten Fingerendgelenks zwischen dern 
Phalanx mediae und dem Phalanx distalis, bestehend 

50 aus einem im Phalanx mediae zu verankernden Stielteil 
(1) und einem im Phalanx distalis zu verankernden 
Stielteil (2), bei dem beide Stielteile (1, 2) mittels eines 
biegbaren Verbindungselementes (3) verbindbar sind, 
welches - auf eine Beugung des Gelenkes hin - das 
55 Gelenk in gestreckte Lage drangende Ruckstellkrafte 
entwickelt. 

2. Fingergelenk nach Anspruch 1 , bei dem das Verbin- 
dungselement (3) aus einer Mehrzahl von Silikonsta- 
ben (4) besteht, die in entsprechende Bohrungen (S) in 

60 den Stielteilen (1, 2) setzbar sind. 

3. Fingergelenk nach Anspruch 1, bei dern das Verbin- 
dungselement (3) aus einer an den Stielteilen (1, 2) an- 
gebrachte elastische KunststotTbriicke (6) besteht. 

4. Fingergelenk nach einem der Anspriiche 1 bis 3, bei 
65 dem die Oberflache der Stielteile (1, 2) zumindest be- 
reichsweise mit einer dreidimensionalen, offenmaschi- 
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Raumnetzstruktur (7) bclegt ist. 
Hierzu 1 Scitc(n) Zeichnungen 
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